Принципы функционирования МК

1. Дайте определение понятиям «автомат», «программа», «команда» и «память программ».
2. Приведите основные исторические сведения о развитии микропроцессоров.
3. Перечислите критерии классификации микропроцессоров.
4. Перечислите компоненты простейшей микропроцессорной системы, организованной по архитектуре «с тремя шинами».
5. Каковы основные принципы построения MPP- и SMP-систем?
6. Приведите общий алгоритм выполнения команды процессором.
7. Дайте определение понятиям «системная синхронизация», «машинный такт», «машинный цикл» и «цикл команды».
8. Каковы алгоритмы функционирования микропроцессорной системы в режиме прерывания и прямого доступа к памяти?
9. Приведите основные характеристики запоминающих устройств.
10. Каковы принципы функционирования динамической, статической и энергонезависимой памяти? Назовите методы и способы организации кэшпамяти.
11. Что такое карта памяти? Перечислите основные критерии и способы распределения адресного пространства вычислительных систем.
12. Дайте определение понятию «датчик», перечислите основные типы датчиков.
13. Приведите примеры резистивных датчиков и систем нормализации сигнала с помощью моста Уитстона.
14. Рассмотрите известные датчики для измерения величины силы (давления).
15. Перечислите основные типы датчиков для измерения температуры.
16. Раскройте сущность метода компенсации холодного спая.
17. Проведите сравнительный анализ резистивных, полупроводниковых датчиков температуры и термисторов.
18. Приведите примеры использования датчика температуры с цифровым выходом.
19. Рассмотрите промышленные стандарты сетей датчиков.
20. Приведите основные исторические сведения и структурные составляющие известных групп микроконтроллеров ATMEL.
21. Какова организация ядра AVR-микроконтроллеров?
22. Рассмотрите AVR-микроконтроллер с точки зрения программиста.
23. Перечислите основные регистры микроконтроллеров AVR.
24. Перечислите основные исполнительные модули микроконтроллеров AVR.
25. Каковы принципы функционирования портов? Почему порт называют квазидвунаправленным?
26. Приведите пример использования таймера для определения длины импульса, а также таймера в режиме тахометра.
27. Что такое широтно-импульсная модуляция.
28. Каков принцип функционирования и какова цель применения сторожевого таймера?
29. Приведите примеры синхронной и асинхронной последовательной связи, раскройте принципы и режимы работы последовательного обмена.
30. Приведите примеры использования микроконтроллеров с АЦП и ЦАП для управления промышленным оборудованием.
31. Дайте определение « Автоматизированная система»
32. Дайте определение « Адрес » в комп. системе 
33. Дайте определение « Архитектура (информационной системы)»
34. Дайте определение « Ввод данных» 
35. Дайте определение « Внешняя память»
36. Дайте определение « Входной поток информации»
37. Дайте определение « Входной файл»
38. Дайте определение «Вычислительная сеть (сеть ЭВМ) »
39. Дайте определение «Главная (ведущая, центральная) ЭВМ »
40. Дайте определение « Данные»
41. Дайте определение « Декодирование»
42. Дайте определение « Диапазон измерений»
43. Дайте определение « Запрос»
44. Дайте определение « Информационная система»
45. Дайте определение « ИК-порт (инфракрасный порт, Infrared port)»
46. Дайте определение « Канал связи (передачи данных)»
47. Дайте определение « Квантование»
48. Дайте определение « Коммуникационная система»
49. Дайте определение « Конвертирование форматов»
50. Дайте определение « Локальная вычислительная сеть (ЛВС)»

Архитектура МК

1. Дайте определение « Макрос (макрокоманда)»
2. Дайте определение « Массив»
3. Дайте определение « Массовое запоминающее устройство»
4. Дайте определение « Математическое обеспечение автоматизированной системы»
5. Дайте определение « Модем»
6. Дайте определение « Мэйнфрейм»
7. Дайте определение « Обработка данных»
8. Дайте определение « Оперативная память»
9. Дайте определение « Открытая система»
10. Дайте определение « Передача данных»
11. Дайте определение « Периферийные устройства – ПУ»
12. Дайте определение « Персональная ЭВМ (ПЭВМ), персональный компьютер (ПК, РС)»
13. Дайте определение « Погрешность измерения»
14. Дайте определение « Погрешность измерения абсолютная»
15. Дайте определение « Погрешность измерения относительная»
16. Дайте определение « Погрешность измерения систематическая»
17. Дайте определение « Погрешность измерения случайная»
18. Дайте определение « Подсистема»
19. Дайте определение « Поле данных (ПД, поле)»
20. Дайте определение « Полная совместимость»
21. Дайте определение « Протокол»
22. Дайте определение « Сервер»
23. Дайте определение « Техническая совместимость»
24. Дайте определение « Файл»
25. Дайте определение « Х.25»
26. Дайте определение « Цифрование (оцифровка, дигитализация)»
27. Дайте определение « Чувствительность измерительного прибора»
28. Дайте определение « Электронная карта (ЭК)»
29. Дайте определение « BUS (шина)»
30. Дайте определение « Cache memory (кэш-память)»
31. Дайте определение « CISC (Complex Instruction Set Computer)»
32. Дайте определение « Controller (контроллер)»
33. Дайте определение « Computer architecture»
34. Дайте определение « DMA (Direct Memory Access)»
35. Дайте определение « EPROM Erasable (Electrically) Programmable Read-Only Memory»
36. Дайте определение « Eeprom Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory»
37. Дайте определение « Flash memory (флэш-память)»
38. Дайте определение « FireWire, IEEE 1394» 
39. Дайте определение « Harvard architecture (гарвардская архитектура)»
40. Дайте определение « HDD (Hard Disk Drive – накопитель на жестком диске)»
41. Дайте определение « Interrupt (прерывание)»
42. Дайте определение « Interrupt controller (контроллер прерываний)»
43. Дайте определение « Microcontroller (микроконтроллер)»
44. Дайте определение « MPU – микропроцессор (центральный процессор)»
45. Дайте определение « Nonvolatile memory (энергонезависимая память)»
46. Дайте определение « RAM (Random Access Memory)»
47. Дайте определение « ROM (Read-Only Memory)»
48. Дайте определение « RAID (Redundant Array of Inexpensive Disks)»
49. Дайте определение « RISC (Reduced Instruction Set Computing, technology»
50. Дайте определение « SCSI (Small Computer System Interface)»

МК в системах управления
1. Дайте определение « Superscalar architecture (суперскалярная архитектура)»
2. Дайте определение « USB (Universal Serail Bus)»
3. Структура ВМ на базе общей шины
4. Двухшинная структура ВМ
5. Параллельные интерфейсы
6. Последовательные интерфейсы
7. Асинхронный интерфейс
8. Синхронный интерфейс
9. Изохронный интерфейс
10. CAN-интерфейс
11. Протокол Манчестер-2
12. Протокол высокого уровня MODBUS
13. Промышленные ЭВМ
14. Промышленные контроллеры
15. Микроконтроллеры
16. Программирование промышленных контроллеров
17. Программирование микроконтроллеров
18. Дайте определение понятиям «автомат», «программа», «команда» и «память программ».
19. Приведите основные исторические сведения о развитии микропроцессоров.
20. Перечислите критерии классификации микропроцессоров.
21. Перечислите компоненты простейшей микропроцессорной системы, организованной по архитектуре «с тремя шинами».
22. Каковы основные принципы построения МРР- и SMP-систем?
23. Приведите общий алгоритм выполнения команды процессором.
24. Дайте определение понятиям «системная синхронизация», «машинный такт», «машинный цикл» и «цикл команды».
25. Каковы алгоритмы функционирования микропроцессорной системы в режиме прерывания и прямого доступа к памяти?
26. Приведите основные характеристики запоминающих устройств.
27. Каковы принципы функционирования динамической, статической и энергонезависимой памяти? Назовите методы и способы организации кэш памяти.
28. Что такое карта памяти? Перечислите основные критерии и способы распределения адресного пространства вычислительных систем.
29. Дайте определение понятию «датчик», перечислите основные типы датчиков.
30. Приведите примеры резистивных датчиков и систем нормализации сигнала с помощью моста Уитстона.
31. Рассмотрите известные датчики для измерения величины силы (давления).
32. Перечислите основные типы датчиков для измерения температуры.
33. Раскройте сущность метода компенсации холодного спая.
34. Проведите сравнительный анализ резистивных, полупроводниковых датчиков температуры и термисторов.
35. Приведите примеры использования датчика температуры с цифровым выходом.
36. Рассмотрите промышленные стандарты сетей датчиков.
37. Приведите основные исторические сведения и структурные составляющие известных групп микроконтроллеров ATMEL.
38. Рассмотрите AVR-микроконтроллер с точки зрения программиста.
39. Перечислите основные регистры микроконтроллеров AVR.
40. Перечислите основные исполнительные модули микроконтроллеров AVR.
41. Приведите пример использования таймера для определения длины импульса, а также таймера в режиме тахометра.
42. Что такое широтно-импульсная модуляция.
43. Каков принцип функционирования и какова цель применения сторожевого таймера?
44. Приведите примеры синхронной и асинхронной последовательной связи, раскройте принципы и режимы работы последовательного обмена.
45. Приведите примеры использования микроконтроллеров с АЦП и ЦАП для управления промышленным оборудованием.
46. Архитектура простейших микропроцессорных систем
47. Архитектуры многопроцессорных вычислительных систем.
48. .Структура однокристального МП, состав и назначение элементов 
49. .Многоядерные микропроцессорные системы
50. Управляющий автомат простейшей микропроцессорной системы
